Les 4: Kompas maken

Wat ga je doen? In deze les ga je van je Micro:bit een kompas maken zodat je nooit meer
hoeft te verdwalen.

Stap 1

We maken eerst een loop (herhaalfunctie) zodat hij de meting van het kompas continue
blijft aanpassen.

Stap 2

Nu gaan we met een “ALS” (if) functie aangeven dat als de compas heading (sensor)
minder aangeeft dan 45 graden, Dat we dan een pijl willen zien naar het noorden.
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Zoals je kunt zien is er een extra mogelijkheid in de groep “Basic”waar je al een pijl in
een richting kunt kiezen.

Als dit gelukt is gaan we het “ALS DAN” blok aanpassen via het tandwiel linksboven.
Zorg dat het er uitziet zoals onderstaand plaatje:
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Nu kun je ook de andere windrichtingen maken. Lukt dit zonder naar onderstaand
voorbeeld te kijken?
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Stap 3
Download de code nu op de Micro:bit. Loop rond en test of de pijl van richting
veranderd.

Challenge:

We hebben nu een kompas gemaakt dat alleen: Noord, Oost, Zuid en West aangeeft. Kun
jij het kompas zo aanpassen dat hij ook Noordoost, Noordwest, Zuidoost, Zuidwest
aangeeft.



